“2017 - ANO DE LAS ENERGIAS RENOVABLES"

Ministerio de Educacién y Deportes
Universidad Tecnolégica Nacional
Facultad Regional San Francisco

San Francisco, 23 de febrero de 2017

VISTO la Resolucién C.D. N° 557/2016, la Ordenanza N° 1549/2016 y el proceso de
acreditacion de carreras de grado solicitado por CONEAU, y

CONSIDERANDO:

Que la Resolucion C.D. N° 557/2016 aprueba el modelo de planificacién y programa analitico
utilizado por la facultad Regional San Francisco.

Que la Ordenanza N° 1549/2016 Reglamento de Estudio para todas las carreras de grado de la
UTN, en su articulo 8.2.1 hace referencia que sobre el programa analitico completo de la asignatura,
aprobado por el Consejo Directivo, versara la instancia de evaluacién final.

Que el sistema de CONEAU Global solicita como anexo en la seccién de las materias
curriculares de cada carrera, la carga del programa analitico, desprendido de la planificacion de la
asignatura.

Que la Comision de Ensefianza evalud exhaustivamente la propuesta y aconsejo su
aprobacion.

Que el dictado de la medida se efectiia en uso de las atribuciones otorgadas por el estatuto
universitario.

Por ello,

EL CONSEJO DIRECTIVO DE LA FACULTAD REGIONAL SAN FRANCISCO
UNIVERSIDAD TECNOLOGICA NACIONAL

RESUELVE:

ARTICULO 1°- Aprobar el Programa Analitico de la asignatura Fisica I, materia homogénea segin
ordenanza N°1422 de Consejo Superior, de las carreras Ing. en Sistemas de Informacion, Ing.
Quimica, Ing. Electrénica e Ing. Electromecénica del nivel 1°, cuya carga horaria anual es de 5 hs. y
con régimen de dictado Anual, segin ANEXO I que se adjunta a la presente.

ARTICULO 2°.- Registrese, comuniquese, cumplido archivese.

RESOLUCION CD N°: 160 /2017
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UBICACION

Dentro del contexto curricular prescripto se ubica en:

Carrera:

Plan:

Ordenanza Disefio Curricular:
Bloque:

Area:

Nivel:

Carga Horaria Semanal:
Régimen:

Carrera:

Plan:

Ordenanza Disefio Curricular:
Bloque:

Area:

Nivel:

Carga Horaria Semanal:
Régimen:

Carrera:

Plan:

Ordenanza Disefio Curricular:
Bloque:

Area:

Nivel:

Carga Horaria Semanal:
Régimen:

Carrera:

Plan:

Ordenanza Disefio Curricular:
Bloque:

Area:

Nivel:

Carga Horaria Semanal:
Régimen:

Ingenieria Quimica
95 (Modificado)

N° 1028

Ciencias Basicas
Fisica

Primer

5 horas / semana
Anual

Ingenieria Electromecanica
95 (Modificado)

N° 1029

Ciencias Basicas

Fisica

Primer

5 horas / semana

Anual

Ingenieria Electronica
95 (Modificado)

N° 1077

Ciencias Basicas
Fisica

Primer

5 horas / semana
Anual

Ingenieria en Sistemas de Informacion
2008

N°® 1150

Ciencias Basicas

Fisica

Primer

5 horas / semana

Anual
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PROGRAMA ANALITICO

Eje Tematico N°1:  INTRODUCCION — MEDICIONES FiSICAS

1.1 INTRODUCCION

La fisica como ciencia factica.

1.1.1. Qué es la fisica.

1.1.2. Las partes clasicas de la fisica. Vision del universo.
1.1.3. Relacion de la fisica con otras ciencias.

1.1.4. El método experimental.

1.2 ERRORES EN LAS MEDICIONES Y SISTEMAS DE
UNIDADES

1.2.1. Magnitudes fisicas.

1.2.2. Errores en las mediciones.

1.2.3. Valor mas probable. Varianza. Dispersion Standard de cada

medicién. Error  relativo. Dispersion Standard de cada promedio.

Representacion grafica. Distribucion de Gauss.

1.2.4. Instrumentos de medicion: Calibre y Palmer.

1.2.5. Sistemas de unidades: Sistema internacional. Otros

sistemas de unidades. |

Eje Tematico N° 2: OPTICA GEOMETRICA
2.1. Naturaleza de la luz. Optica fisica y dptica geometrica.
2.2. Leyes de reflexion. Formacion de imagenes en espejos
planos.
2.3. Formacion de imagenes en espejos esféricos concavos y
CONVEXOS.
2.4. Leyes de refraccion. indice de refraccion.
2 5. Reflexion interna total. Angulo limite.
2.6. Refraccion en una superficie esférica. Ecuacion de refraccion
para una superficie esférica.
2.7. Lentes delgadas. Ecuacion de la lente delgada. Lentes
convergentes y divergentes.

Eje Tematico N° 3: FUERZAS
3.1. Conceptos de algebra vectorial. Escalares y vectores. Adicion
de vectores. Componentes de un vector. Adicién de varios
vectores. Producto escalar y producto vectorial.
3.2. Composicion de fuerzas concurrentes. Resultante de fuerzas
sobre una particula. Equilibrio de la particula.
3.3. Momento de una fuerza. Cupla. Cuplas no coplanares.
3.4. Condiciones de equilibrio del cuerpo rigido. Cuerpos rigidos
vinculados. Reacciones en los apoyos.
3.5. Centro de gravedad. Cuerpos apoyados y cuerpos
suspendidos.
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Eje Tematico N°4:  CINEMATICA DE LA PARTiC}JLA
4. 1MOVIMIENTO EN UNA DIMENSION
4.1.1. Introduccion.
4.1.2. Vector posicién, trayectoria, desplazamiento y distancia
recorrida.
4.1.3. Vector velocidad media e instantanea. Rapidez.
4.1.4. Aceleracion media e instantanea.
4.1.5. Movimiento Rectilineo Uniforme. Ecuaciones y graficas
cinematicas.
4.1.6. Movimiento rectilineo con aceleracion constante.
Ecuaciones y graficas cinematicas.
4.1.7. Caida libre.

4.2 MOVIMIENTO BIDIMENSIONAL

4.2.1. MOVIMIENTO CURVILINEO

4.2.1.1. Introduccién.

4.2 .1.2. Velocidad. Aceleracion.

4.2.1.3 Movimiento bidimensinal con aceleracion constante.
4.2.1.4. Principio de independencia de los movimientos.

4.2.1.5. Movimiento de proyectiles. Tiro oblicuo. Ecuacion de la
trayectoria.

4.2.1.6. Componentes tangencial y normal de la aceleracion.

4.2.2. MOVIMIENTO CIRCULAR

4.2.2.1. Introduccion. Magnitudes angulares y lineales.

4.2.2.2. Movimiento Circular Uniforme: Velocidad angular y
tangencial. Aceleracion Centripeta.

4.2.2.3. Movimiento Circular con aceleraciéon angular constante.
Aceleracién angular.

4.2.2 4. Relacion entre velocidades y aceleraciones angulares y
lineales.

4.2.3. MOVIMIENTO RELATIVO

4.2.3.1. Introduccién

4.2.3.2. Ecuacion de transformacion galileana de velocidad.
4.2.3.3. Movimiento relativo de traslacion uniforme. Relatividad de
Galileo.

Eje Tematico N°5:  DINAMICA DE LA PARTICULA Y DE LOS SITEMAS DE
PARTICULAS

DINAMICA DE LA PARTICULA

5.1 LEYES DE NEWTON

5.1.1. Introduccién

5.1.2. Fuerzay masa.

5.1.3. Primera ley de Newton y los marcos de referencia
inerciales.

5.1.4. Segunda ley de Newton. Peso. Unidades de fuerza.

5.1.5. Tercera ley de Newton (interacciones).
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5.2 APLICACIONES DE LAS LEYES DE NEWTON

5.2.1. Método estatico y dinamico. Diagrama del cuerpo libre.
Cuerpos apoyados. Cuerpos vinculados.

5.2.2. Fuerza de Rozamiento. Leyes. Medida experimental del
coeficiente del rozamiento.

5.2.3. Dindmica del movimiento circular uniforme (Plano
Horizontal). Peralte de una curva. Péndulo cénico.

5.2.4. Movimiento circular no uniforme (Plano vertical).

5.2.5. Marcos de referencia acelerados. Fuerzas ficticias.

5.3 TRABAJO — ENERGIA — CONSERVACION DE LA
ENERGIA

5.3.1. Introduccion.

5.3.2. Concepto de trabajo.

5.3.3. Trabajo realizado por una fuerza constante.

5.3.4. Trabaijo realizado por una fuerza variable.

5.3.5. Teorema del trabajo y la energia cinética. Energia cinética.
5.3.6. Trabajo de las fuerzas gravitatorias. Energia potencial
gravitatoria.

5.3.7. Trabajo de una fuerza elastica. Energia potencial elastica.
5.3.8. Fuerzas conservativas y disipativas. Analisis de graficos.
5.3.9. Ley de conservacion de la energia mecanica.

5.3.10. Teorema generalizado del trabajo y la energia.

5.3.11. Potencia

DINAMICA DE LOS SISTEMAS DE PARTICULAS

5.4 CENTRO DE MASA

5.4.1. Introduccion.

5.4.2. Centro de masa.

5.4.3. Movimiento del centro de masa.

5.4.4. Centro de masa de un sistema de particulas.

5.4.5. Centro de masa de un sistema continuo e irregular.
5.4.6. Centro de masa de un sistema continto y regular.
5.4.7. Propiedades del centro de masa

5.5 MOMENTUM LINEAL O CANTIDAD DE MOVIMIENTO
5.5.1. Cantidad de movimiento de una particula.

5.5.2. Cantidad de movimiento de un sistema de particulas.
5.5.3. Principio de conservacion de la cantidad de movimiento.

5.6 IMPULSO
5.6.1. Impulso y promedio temporal de una fuerza.

5.7 COLISIONES ESTATICAS E INELASTICAS

5.7.1. Colisién directa perfectamente elastica (en una dimension).
Analisis de casos especiales.

5.7.2. Colision directa perfectamente inelastica (en una
dimension).

5.7.3. Colisién oblicua perfectamente elastica.
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5.7.4 Colision oblicua perfectamente inelastica.
5.7.5 Coeficiente de restitucion.
5.7.6. Péndulo balistico.

Eje Tematico N° 6: CINEMATICA Y DINAMICA DEL CUERPO RiGIDO
6.1 ROTACION |

. Rotacion de un cuerpo rigido en torno de un eje fijo.
. Energia cinética rotacional. Momento de inercia.
. Momento de inercia respecto de un eje.
. Momento de inercia de una particula.
. Momento de inercia de un sistema discreto de particulas.
. Momento de inercia de un solido.
. Ejemplos de calculo.
. Relacién entre el torque y la aceleracion angular.
. Aplicaciones de la ecuacion fundamental de la dinamica de
Ias rotacnones
6.1.10. Trabajo, energia y potencia en el movimiento de rotacion.
6.1.11. Movimiento rotacional mas traslacional: rodamiento sin
deslizamiento.

DD DS
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6.2 ROTACION I

6.2.1 Introduccion.

6.2.2 Momento angular.

6.2.3 Momento angular de una particula describiendo un circulo.
6.2.4 Momento angular de un sistema de particulas.

6.2.5 Relacion entre el momento angular y el torque.

6.2.6 Conservacion del momento angular.

6.2.7 Movimiento de giroscopos y trompos.

6.2.8 Precesion. Velocidad angular de precesion.

Eje Tematico N°7: OSCILACIONES - ONDAS
7.1 OSCILACIONES
7.1.1. El movimiento oscilatorio.
7.1.2. Movimiento arménico simple. Elongacion. Amplitud.
Velocidad. Aceleracion. Frecuencia y periodo. Fase.
7.1.3. Masa sujeta a un resorte. Sistema ideal en régimen libre.
7.1.4. Energia en el movimiento arménico simple.
7.1.5. Oscilaciones amortiguadas.
7.1.6. Oscilaciones forzadas.

7.2 ONDAS

7.2.1 Concepto y clasificacion de las ondas.

7.2.2. Magnitudes de las ondas.

7.2.3. Ecuacioén del movimiento ondulatorio.

7.2.4. Fase y oposicion de fase.

7.2.5. Interferencia de ondas. Principio de superposicion.
Interferencia constructiva y destructiva.
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Eje Tematico N°8:  SOLIDOS Y FLUIDOS
8.1 ELASTICIDAD
8.1.1 Introduccion.
8.1.2 Esfuerzo y deformacion.
8.1.3 Esfuerzo por traccion y compresion. Modulo de Young.
8.1.4 Propiedades mecanicas de traccion.
8.1.5 Cambio de forma. Médulo de corte o deslizamiento.
8.1.6 Cambio de volumen. Modulo volumétrico. Compresibilidad.

8.2 NOCIONES DE MECANICA DE LOS FLUIDOS
8.2.1 Estados de la materia. Fluidos.

8.2.2 Densidad.

8.2.3 Presién.

8.2.4 Teorema fundamental de la hidrostatica.

8.2.5 Barémetros y mandémetros.

8.2.6 Principio de Pascal.

8.2.7 Principio de Arquimedes. Flotabilidad y densidad.
8.2.8 Nociones elementales de dinamica de fluidos.
8.2.9 Ecuacion de continuidad.

8.2.10 Ecuacion de Bernoulli.

Ing. Raul Oliva
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