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San Francisco, 15 de septiembre de 2025

VISTO la Resolucion de Consejo Directivo N2 481/2022, la Ordenanza N° 1549 y el proceso
de acreditacion de carreras de grado solicitado por CONEAU, y

CONSIDERANDO:

Que la Resolucion de Consejo Directivo N® 481/2022 aprueba el nuevo modelo de
planificacion gue incluye el programa analitico utilizado por la Facultad Regional San Francisco.

Que la Ordenanza 1549 Reglamento de Estudio para todas las carreras de grado de la UTN,
en su articulo 8.2.1 establece “El programa sabre el cual versara la instancia de evaluacion final sera
el programa analitico completo de la asignatura, aprobado por el Consejo Directivo y vigenie al
momento de rendir”.

Que el sistema de CONEAU Gilobal solicita como anexo en la seccién de las materias
curriculares de cada carrera, la carga del programa analitico, desprendido de la planificacion de la
asignatura.

Que el Departamento de Ingenieria Electromecénica elevé los programas analiticos de las
asignaturas correspondientes al Plan 2023 para su aprobacian.

Que la Comisién de Ensefianza del Consejo Directive de la Facultad Regional San
Francisco, analiza los antecedentes y recomienda avalar 1a solicitud.

Que el dictado de la medida se efectUa en uso de las atribuciones otorgadas por el Estatuto
Universitario.

Por ello,

EL CONSEJC DIRECTIVO DE LLA FACULTAD REGIONAL SAN FRANCISCO
DE LA UNIVERSIDAD TECNOLOGICA NACIONAL
RESUELVE:

ARTICULO 1°.- Aprobar el Programa Analitico de la asignatura Automatizacién y Control
Industrial, de la carrera Ingenieria Electromecanica, Plan 2023, Ordenanza N? 1851 del
Disefio Curricular, 52 nivel, cuya carga horaria anual es de 3 hs. y con régimen de dictado
cuatrimestral (1° cuatrimestre), segin ANEXO | que se adjunta a la presente.

ARTICULO 2° .- Registrese, comuniquese, cumplido archivese.

RESOLUCION CD N°: 610/2025
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. JUAN C. CALLONI 5,;‘%\.;,\.“0 R. TOLDZA
Secretario Dacano
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1. DATOS ADMINISTRATIVOS DE LA ASIGNATURA

Departamento: Electromecanica

Carreralas: - Ingenieria Electromecanica
Asignatura: | Automatizacion y Control
Nivel de la carrera 5to Nivel

Duracién 96 has cat.

Blogue curricular: Tecnologias Aplicadas
Régimen: Cuatrimestral-1er cuatrimestre
Area: Electrénica
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2. PROGRAMA ANALITICO EJE/UNIDAD

Unidad N° 1:Matematicas superior para ingenieria : Variable compleja
Transformada de Laplace, Antitransformada de Laplace

Unidad N° 2:Simbologia y diagramas de instrumentaciéon . Simbologia utilizada para
modelar sistemas de control.

Unidad N° 3: Modelado de sistemas abiertos. Modelado de sistemas
realimentados. Expresiones matematicas en el tiempo y la frecuencia.

Unidad N° 4:Sensores. Tipos de sensores: inductives, capacitivos, opticos,
magnéticos, mecanices. Principios fisicos en el que se basa el funcionamiento de cada
uno. Elementos primarios de control: Sensores. Tipos de sensores: inductivos,
capacitivos, opticos, magnéticos, mecanicos. Principios fisicos en el que se basa el
funcionamiento de cada uno.

Unidad N° 5: Actuadores: Tipos de actuadores, neumaticos, eléctricos, hidraulicos.
Elementos finales de control: Valvulas, cilindros hidraulicos, motores.

Unidad N° 6: Autématas programables y redes de comunicacién .PLC modelos y
caracteristicas. Programacion de PLC y simulacién con software. Introduccion a las
redes industriales y protocolos de comunicacién.




