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Ministerio de Capital Mumano
Universidad Tecnoldgica Nacional
Facultad Regional San Francisco

2025 - "Ano de la Reconstruccion de la Nacién Argentina”

San Francisco, 15 de septiembre de 2025

VISTO la Resolucion de Consejo Directivo N2 481/2022, la Ordenanza N° 1548 y el proceso
de acreditacion de carreras de grado solicitado por CONEAU, vy

CONSIDERANDO:

Que la Resolucion de Consejo Directivo N2 481/2022 aprueba el nuevo modelo de
planificacién gque incluye el programa analitico utilizado por la Facultad Regional San Francisco.

Que la Ordenanza 1549 Reglamento de Estudio para todas las carreras de grado de la UTN,
en su articulo 8.2.1 establece “El programa sobre el cual versara la instancia de evatuacion final sera

el programa analitico completo de la asignatura, aprobado por el Consejo Directivo y vigente al
momento de rendir”.

Que el sistema de CONEAU Globkal solicita como anexo en la seccion de las malerias
curriculares de cada carrera, Ia carga del programa analitico, desprendido de la planificacidn de la
asignatura.

Que el Departamento de Ingenieria Quimica elevd los programas analiticos de las
asignaturas correspondientes al Plan 2023 para su aprobacion.

Que la GComision de Ensefanza del Consejo Directivo de la Facultad Regional San
Francisco, analiza los antecedentes y recomienda avalar la solicitud.

Que el dictado de la medida se efectla en uso de las atribuciones otorgadas por el Estatuto
Universitario.

Por elio,

EL CONSEJQ DIRECTIVO DE LA FACULTAD REGIONAL SAN FRANCISCO
DE LA UNIVERSIDAD TECNOLOGICA NACIONAL
RESUELVE:

ARTICULO 1°.- Aprobar el Programa Analitico de la asignatura Control Automatico de
Procesos, de la carrera Ingenieria Quimica, Plan 2023, Ordenanza N® 1875 del Diseno
Curricular, 52 nivel, cuya carga horaria anual es de 4 hs. y con régimen de dictado
cuatrimestral (12 cuatrimestre), segin ANEXO | que se adjunta a la presente.

ARTICULOQ 2° .- Registrese, comuniquese, cumplido archivese.

RESOLUCION CD N°: 607/2025
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JUAN C. CALLONI

Secretario
Académi .
"202cS°- Afio de la Educacion v el Conocimienta para una Sociedad Justa y Democratizadera”
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1. DATOS ADMINISTRATIVOS DE LA ASIGNATURA

Departamento: Ingenieria Quimica
Carrera/as: Ingenieria Quimica
Asignatura; Control Automatico de Procesos

Nivel de la carrera

Quinto Nivel

Duracién

128 horas catedras

Bloque curricular:

Tecnologias Aplicadas

Regimen:

Primer Cuatrimestre-Cuatrimestral

Area:

Especialidad
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2, PROGRAMA ANALITICO EJE/UNIDAD

Contenidos minimos segun ordenanza 1875/2022

Teoria del control. Estabilidad.

Componentes tecnoldgicos (sensores, comunicacion, PLC, SCADA)
Interfases hombre-proceso.

Dinamica de procesos.

Criterios de ajuste y performance.

Esquemas de control de equipos y procesos industriales.

Criterios de disefio de lazos de control y operabilidad en plantas de proceso.
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Eje Tematico N° 1: INTRODUCCION A SISTEMAS DE CONTROL

Unidad N° 1 Sistemas de Control Automatico

Definiciones de Sistemas de Control Automatico. Ejemplos de Sistemas de
Control. Sistemas de Lazo Cerrado y de Lazo Abierto. Definicion de Funcién de
transferencia.

Unidad N° 2 Herramientas para analisis de Sistemas
Resolucion de Ecuaciones Diferenciales con Transformada de Laplace.

Resolucion de sistemas de bloques. Aplicacién de formula de ganancia de
diagrama de flujo de sefiales. Aplicacion de Matlab y Simulink.

Eje Tematico N°2: MODELADO DE SISTEMAS DINAMICOS

Unidad N° 3 Modelos Matematicos de Sistemas Fisicos

Construccion de modelos de sistemas fisicos, mecanicos, eléctricos y quimicos.
Linealizacién de Modelos Matematicos no lineales. Especificaciones en el dominio
del tiempo. Sistemas de Primer y Segundo orden. Sistemas de crden superior.
Ecuacién caracteristica.

Unidad N° 4 Analisis de Respuestas Temporales

Respuesta temporal de Sistemas frente a distintas perturbaciones. Sefales tipicas
de prueba. Respuesta para entradas impulso, escalon y rampa. Relacion entre la
respuesta temporal y diagrama cero polar. Caracterizacion de las respuestas
segun ceros y polos. Frecuencia natural no amortiguada y relacién de

amortiguamiento. Efectos del incremento de ganancia en sistemas de segundo orden
de lazo cerrado.

Eje Tematico N° 3: ESTABILIDAD DE SISTEMAS RETROALIMENTADOS

Unidad N° 5 Conceptos de estabilidad de los sistemas de control
Criterio de Routh-Hurwitz. Casos especiales.
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Unidad N° 6 Técnica del Lugar de Raiz
Diagrama del Lugar de Raices. Reglas para la construccion del Lugar de Raiz.

Analisis del Lugar de Raiz del Sistema Retroalimentado. Regimen Transitorio.
Estabilidad absoluta y relativa. Lugar de Raiz usando MATLAB.

Unidad N° 7 Técnica de la Respuesta en Frecuencia

Introduccion. -Diagramas Polares. Diagramas Bode. Criterio de estabilidad de
Nyquist y Nicholds. Analisis de estabilidad. Estabilidad relativa. Margenes de
estabilidad.

Eje Tematico N°4:  SISTEMAS DE CONTROL INDUSTRIALES

Unidad N° 8 Componentes de Sistemas de control
Instrumentacion. Sensores y transmisores. Valvula de control. Simbolos. Diagramas
P+I.

Unidad N° 9 Controladores PID

Controladores PID. Acciones basicas de control. Modelado de sistemas de Control.
Efectos de las acciones de control en el comportamiento dinamico del sistema.
Analisis del error en estado estacionario. Analisis de las respuestas de los
sistemas realimentados utilizando MATLAB y SIMULINK. Optimizacion de
sistemas. Aplicacion de criterios de ajuste de controladores. Caracterizacion de
acciones de control en lazo cerrado.

Eje Tematico N°5:  SIMULACION DE SISTEMAS CONTROL

Unidad N° 10 Simuladores comerciales
Descripcion de los simuladores comerciales. Representacion de Sistemas de Control
de procesos fisicos en DWSIM.

Eje Tematico N°6: CONTROL INDUSTRIAL BASADO EN
COMPUTADORAS

Unidad N°® 11 Controlador légico programable - PLC

Descripcion de un PLC. Tipos compacto y modular. Lenguajes de Programacion.
Campos de aplicacién. Entradas y salidas en un PLC compacto y modular. Médulo
de entradas y salidas digitales. Modulo de entrada y salidas analdgicas.
Conexionado.

Unidad N° 12 Sistemas de Control Distribuido — SCADA

Comunicacién entre hombre-maquina. Sistemas SCADA. Descripcion general e
historia Areas de aplicacion. Forma tradicional para mostrar los estados de las
instalaciones. Visualizacidn con paneles de operacién. Equipos y componentes.
Redes industriales, conceptos generales y niveles de jerarquia.




